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概述

�	 �� �伺服放大器是为与我公司�	和�4系列伺服阀合用

而设计的高性能放大器。该放大器具有许多想要的特征，

使它成为运动控制系统中的极其灵活的实现者。

特征

电压或电流指令——用户可以选择指令输入范围为±

�-5	
，或±�*��3。

两种不同输入反馈的放大器——内环和外环均有比例&

积分&微分增益。

内装电源——�	 �有其自己的电源，输入额定为

���5�
或���5�
。

颤振电路——用户可以选择机载��6�颤振电路，或者

输入他自己的外部颤振频率。

基准电源——一个基淮电源电压±��5	
7�����和

±��5	
7����。

外部逻辑关闭——允许用户通过施加一个外部电压信

号来关闭至阀的输出。

安装方便——�	 �� �安装在一个方便的标准型���8

4��)机座里。

插接端子排——此特征使得没有必要从端子排上拆下

导线。

技术规格

电源 ����(���4
�或
���4
�!��4
�

��2*�:�

����(±��4��!���


指令信号范围 ±��4��，±�'


指令端子处输入阻抗�����������</最小

反馈端子处 �����</最小
输入阻抗

工作温度范围 ��,-至��',-�
��,�至��,��

基准电压源 ±��4��!���


±��4��!��


外部逻辑关闭 	�至	��4��，吸收输入
所需电压

输入阻抗 �����</

保护等级 开路，未规定
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关闭

指令信号 零�������幅度
�����������

关闭� � � ����	�

��
�� �����	�
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增益�
�

第
� ���零点

第
积分
增益���

阀零点

前放

幅度��


��	��

���	��
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尺寸

毫米尺寸的英寸换算值示于括号内''�

����$$伺服放大器

����$$伺服放大器

订货资料

伺服放大器
用于��和"=系列

伺服阀

输入功率

代号 说明
�对于电源，用7�"��，双极，���4��
�����2�� 接线器 �������
�" �>(=.�? ���� '�����(��

���� '�����(�����


